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Automatisierung der Einsortierung von Mikroskopie-Objektträgern am 

Uni-Klinikum Göttingen 

Um die Mitarbeiter von einfachen Sortieraufgaben mit Mikroskopie-Objektträgern 

zu entlasten, soll ein Teil des Prozesses automatisiert werden. Eine Möglichkeit 

ist es, einen kollaborativ arbeiten Roboter einzusetzen. Vorteil dieser Roboter ist 

die verhältnismäßig einfache Integration in vorhandene Arbeitsplätze. 

Inhalt der Arbeit (auch inkl. Praxisprojektphase): 

 Einarbeitung in die Funktionsweise und die Anforderungen eines 

kollaborativ arbeitenden Roboters (an der HAWK vorhanden) 

 Auslegung des Prozesses und der Arbeitsabläufe 

 Erarbeiten der besten Sortierlösung 

unter den gegebenen 

Platzverhältnissen 

 Durchführung einer Risikoanalyse 

im Team und Sicherheits-

betrachtung des Systems 

 Programmierung des Ablaufes und 

möglicherweise Anbindung an das 

existierende Datenbanksystem 

 

Es erwartet Sie eine spannende Aufgabe im interdisziplinären Umfeld 

Automatisierungstechnik / Medizintechnik. Bei Interesse melden Sie sich bitte bei 

Prof. Dr. Christian Podolsky    Prof. Dr. Bernd Stock 

christian.podolsky@hawk.de    bernd.stock@hawk.de 

Tel.: 0551 – 3705 – 148     Tel.: 0551 – 3705 – 323 
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